S

Menisbseso oy Bodssorsosies
:24/ wovssscalnd j:m,‘aéym = Ia’:arf-wm/

Frliodd Plgromad Lz Pluts

Electronica y Sistemas de Control
Plan 2023 (Ordenanza 1901)

Datos administrativos de la asignatura

Departamento: Ingenieria Mecanica l Carrera I Ingenieria Mecanica
Asignatura: Electrénica y Sistemas de Control

Nivel de la carrera Cuarto ‘ Duracién [ Anual

Bloque curricular: Tecnologias Basicas

Carga horaria presencial | 5 hs catedra Carga Horaria | 120hs reloj
semanal: total:

Programa analitico, Unidades tematicas
UNIDAD 1: INTRODUCCION A LOS SISTEMAS DE CONTROL
Introduccién general. Esquemas basicos de control: Lazo abierto y lazo cerrado. Sistemas de

control realimentado, nomenclatura y simbolos. Aplicacion de la Transformada de Laplace.
Funcién de transferencia. Diagramas de bloques. Algebra de bloques. Caracteristicas de los
sistemas realimentados: sensibilidad, ganancia, influencias de las perturbaciones y ruido.

Diagramas de flujo de sefial. Formula de Mason

UNIDAD 2: CARACTERISTICAS Y FUNCIONES DE TRANSFERENCIA DE SISTEMAS Y
COMPONENTES

Componentes de los sistemas de control. Modelos matematicos de sistemas fisicos.
Componentes mecanicos, de traslacion y rotacion. Componentes eléctricos. Servomotores de
corriente continua. Potencidémetro y tacémetro. Interconexion de componentes. Sistemas de

control de posicion.

UNIDAD 3: ANALISIS DE LA RESPUESTA TRANSITORIA.
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UNIDAD 4: SIMULACION DE SISTEMAS DE CONTROL

Simulacién de los sistemas de control. Analogia de la representacion de los sistemas fisicos -
Ejemplos. Resolucién de ecuaciones diferenciales mediante, modelado y simulacién de sistemas
de control (MATLAB - SIMULINK). Simulacién en una computadora digital (MATLAB -
SIMULINK)

UNIDAD 5: CIRCUITOS DIGITALES

Sistemas de numeracion, Algebra de Boole, Circuitos l6gicos digitales. Funciones légicas-
puertas logicas, Circuitos Integrados, Disefios de circuitos légicos digitales. Simulacion
(SIMULINK)

UNIDAD 6: ELECTRONICA
Conduccion de Solidos, materiales conductores, aislantes y semiconductores. Diodos,
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